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Sistemi Elettronici
di Apertura Porte e Cancelli

A GATE 1 DG R2BF

DESCRIPCION PLACA BASE

CARACTERISTICAS TECNICAS

Tension de alimentacion de la central: 230 Vac 50/60Hz - 115Vac 50/60 Hz

Absorcioén en stand-by: 30 mA

Temperatura de funcionamiento: -20°C | +50°C |

Caracteristicas de caja paraexterior: 183 X238 X120-p55
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Cn1 = Conector entradas/salidas

CN2 = Conector motor, condensadores y luz de
cortesia

CN3 = Conector alimentacién

CN4 = Conector 24V~

CNS5= Conector Encoder

CN6 = Conector final de carrera precableado
CN7 = Conector final de carrera no precableado
CNA = Conector receptor RX

CNP = Conector de programacion

CNS = Conector receptor RF FIX

EXP = Conector médulo expansién/Tarjeta LE

JOLLY = Conector Jolly 3

DS = Display programacién

CMS = Conector MASTER/SLAVE

OK = Tecla de programacién

DOWN = Tecla de programacién

UP = Tecla de programacion

T1 = Triac pilotaje motor

R1 = Relay mando motor C luz de cortesia
R2 = Relay intercambio motor

F1 = Fusible 6.3AT sobre 230V/10AT sobre 115V
F2 = 1A Fusibles accesorios

TR1 = Transformador alimentacién
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§ Opcional

la tarjeta esta predispuesta con
el reconocimiento automatico
de las entradas N.C. no
utilizados, fotocélulas, stop y fin
de carrera, con excepcion de la
entrada COSTA DE SEGURIDAD.
Las entradas excluidas en
autoprogrammacion pueden
restablecerse en el menu
"Averigua entradas" sin
repetir la programacion

Las funciones descritas sobre este manual estan disponibles a partir de la Revision 02.01

compatible con Jolly 3.
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PROGRAMACION

AUTOAPRENDIZAJE RAPIDO
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Acceso aProgramacion rapida

Es posible acceder a la programacion
rapida manteniendo pulsado UP durante 5
segundos desde el menu “Verificacion de
entradas” (en el display aparecen las
rayitas indicadoras del estado de las
entradas), hasta que el motor se pone en
funcionamiento.

Memorizacién rapida de emisores con
comando de START.

Pulsar DOWN durante 5 seg. desde el
menu “Verificacion de entradas" (en el
display aparecen las rayitas indicadoras
del estado de las entradas).

Cuando aparezca en pantalla “Apreta
pulsante”, pulsar el canal del emisor que
se desee memorizar para el comando
START. Pulsando OK se puede salir del
menu; saldra automaticamente tras 5 seg.
sin pulsar ningun emisor.

/



Espano
@ p p PULSADORES DE
Jp PROGRAMACION RAPIDA PRiOGRf\MA(fION
|
MENU SR SET MENU SR SET @ @ @
LANGUAGE [~OK—ITALIANO UP  DOWN OK
I
up Saltar esta fase si no se quiere programar emisores de radiojl .
| Presionar el OK para salir del
meny SEA  sgr meny SEA  sgr veny SEA  ser MENU SEA st Menu o pulsar el
oK — __ pulsador__ - ,
Rasmisores| ~OK~T START PGESREEE a MEMORIzapo| | boton d_e sucesivos
I . . memorizar emisores a
UP Sien el display —==——7 hace falta averiguar memorizar /
I aparece la| rata [ de haber conectado
ey SEA ooy indicacion: [RECEPTOR] 3y receptor
MOTOR Seleccionar el Para confirmar
=K =— ti d =K =—
po de motor con y volver
UP UP o DOWN al Menu principal
= (__ Saltar esta fase si se trabaja en modalidad doble hoja )
MENU SET .
HOJA Seleccionar con Para confirmar
INDIVIDUAL~OK— UP 0 DOWN la opcion ON — gy —v y volver
' solo si esta en modalidad al Menu principal
uP de 1 sola hoja, Motor 1 i i
venu S ser Seleccionar con Para confirmar
INVERTE |=QK=— UP o DOWN OK = y volver
MOIOR ON si desea invertir al Menu principal
uP la direccion del motor
|
ven S seT Seleccionar con Para confirmar
LOGICA OK=  UP o DOWN OKﬂ y volver
. \_la logica deseada al Menu principal
uP
SIEA Seleccionar con)
MENU " SET UP o DOWN Para confirmar Saltar esta fase
TIEMPO [=OK=— un tiempo OK=—— y volver si se quiere trabajar
DE PAUSA : e I6oi
para el cierre al Menu principal en logica
uP automatico \ semiautomitica
|
MENU = SET . .
Seleccionar con Para confirmar
START EN [-OK —
PAUSA | CF~ UP o DOWN OKﬂ y volver
. la opcion ON al Menu principal
UIP
meny SEA et Seleccionar con UP o DOWN Acabado el autoaprendizaje
PROGRAM{~OK— la opcién ON para activar OK==la central volvera automaticamente
MACION el autoaprendizaje de tiempo al Menu principal )
I 0 ra .
upP La cancela ejecutara un ciclo de CIERRE-ABERTURA-CIERRE
WEND SR et @altar esta fase si se ha memorizado algun emisor de radio
START DE Seleccionar con UP o DOWN i
PRUEBA |~OK— la opcion ON para dar —O K — ParaI K;I)nflrmqr y volver
T al Menu principal
uP una orden de marcha de prueba
| . .
WEND SR et ~ / Todos los demas parametroA
—ok—| Presionar OK para volver a la visualizacién vienen impuestos de fabrica al
o del estado de las entradas 90% del valor maximo, pero
UP pueden ser regulados desde
| el menu especial. Para entrar
SEA .
MENUMENUSET Presionar OK para en el menu special moverse en
EsproiaL | O | acceder al menu especial uno de los menu y presionar

5segundos

/

a la vez UP y DOWN para/



AUTOPROGRAMACION TIEMPOS DE TRABAJO

El cuadro presenta de fabrica una programacién por defecto. Para poner en marcha la tarjeta con la
regulacion por defecto (estandar) es suficiente tener apretados los pulsadores UP y DOWN al mismo
tiempo y dar alimentacion a la tarjeta hasta que aparezca “Init” en pantalla. Las impostaciones de
ESTANDARD son indicadas en el tablero del Menu.

APRENDIZAJE CON FINALES DE CARRERA (CON O SIN ENCODER)

Si estan presentes los finales de carrera, la cancela ejecutard automaticamente el siguiente ciclo: CIERRE
- ABERTURA - CIERRE . Antes de proceder con el aprendizaje cerciorarse por medio del menu de test
que paradireccion de abertura estén empefiados los respectivos finales de carrera.

AUTOAPRENDIZAJE TIEMPOS DE TRABAJO A IMPULSOS

ATENCION: este procedimiento es potencialmente peligroso y tiene que ser ejecutado Gnicamente por
personal especializado y en condiciones de seguridad.

NOTA: La ficha esta prefijada con tiempos de trabajo estandar, por lo tanto la automacién puede ser
también encaminada sin efectuar la programacion de los tiempos, sencillamente regulando los tiempos
del display, ver tiempos estandard.

1) Desactivar la corriente eléctrica, desbloquear los motores y posicionar manualmente los postigos a
media cursa. Reestablecer el bloqueo mecanico.

2)Alimentar el cuadro.

3) Seleccionar por la pantalla a bordo o por el programador Jolly 3 el tipo de motor que se va a utilizar, como
indicado en la gestidén de la pantalla.

4) Si necesario también programar la légica de funcionamiento y los otros parametros. Si se quiere
efectuar la programacion con el TX memorizar un TX antes de hacer la programacion.

5) Seleccionar 9-PROGRAMMACION en la pantalla, luego OKy luego UP o DOWN.

(Si el motor abriera en lugar de cerrar en la primera maniobra, es necesario retirar y restablecer la
alimentacion, seleccionar en la pantalla 5-INVERTE MOTOR y con los pulsadores UP y DOWN posicionar
la opcion en ON, o si se dispone del programmador Jolly 3, activar la funcién cambio motor).

6) A este punto la cancela encaminara el siguiente ciclo: CIERRE - ABERTURA - CIERRE. Durante el
ciclo, para memorizar los correspondientes golpes, dar un impulso de UP o DOWN o START a cada punto
de golpe de lahoja.

7)Autoaprendizaje terminado.

AUTOAPRENDIZAJE TIEMPOS DE TRABAJO CON ENCODER/POTENCIOMETRO

Si esta presente el Encoder hace falta seleccionar “On” en el Menu 32-ENCODER, si esta presente el
potenciometro hace falta seleccionar “Potenciometro” en el Menu 32-ENCODER, a este punto sélo es
necesario empezar la programacion y averiguar que la hoja parta por primera en cierre. Con el Encoder en
ON automaticamente la cancela ejecutara el siguiente ciclo: CIERRE - ABERTURA - CIERRE. Con el
Potenciometro en ON automaticamente la cancela ejecutara el siguiente ciclo: CIERRE - ABERTURA -
CIERRE -ABERTURAY CIERRE con DESACELERACION

Nota1: pararegularla sensibilidad de marcacion de los golpes hacer referencia al Menu especial.

Nota2: Con el potencidmetro también se puede hacer el aprendizaje dando impulsos segun como descrito
en el punto 6 del parrafo anterior. En este caso también es posible modifiar los parametros .AP.M1 y
I.CH.M1 de + 100 impulsiones, si se necesita adjustar la posicion inicial y final de la puerta.

AUTOAPRENDIZAJE TIEMPOS DE TRABAJO CON SENSORAMPEROMETRICO
(Sélo por motores electromecanicos)

Es posible sélo efectuar el aprendizaje de los tiempos sobre cancelas electromecanicas, explotando la
marcacion automatica de los golpes. Al ejecutar la programacion solo hara falta cerciorarse que la cancela
ejecute el siguiente ciclo: CIERRE - ABERTURA - CIERRE.

Nota: pararegularla sensibilidad de marcacion de los golpes hacer referencia al Menu especial.



LOGICA DE FUNCIONAMIENTO

LOGICA AUTOMATICA

Un comando de start abre la cancela. Un segundo impulso durante la apertura no sera aceptado.

Un mando de start durante el cierre invierte el movimento.

NOTA1: Para obtener el cierre automatico es necesario regular el tiempo de pausa; en caso
contrario todas las légicas resultaran semi-automaticas.

NOTA 2: Es posible elegir si aceptar o no el start durante la pausa seleccionando desde el MENU 8-
START EN PAUSAYy seleccionando ON u OFF. De fabrica el parametro esta en OFF.

LOGICADE SEGURIDAD

Un comando de start abre la cancela. Un segundo implulso durante la apertura invierte el movimiento.

Un comando de start durante el cierre invierte el movimiento.

NOTA1: Para obtener el cierre automatico es necesario regular el tiempo de pausa; en caso
contrario todas las légicas resultaran semi-automaticas.

NOTA 2: Es posible elegir si aceptar o no el start durante la pausa seleccionando desde el MENU 8-
START EN PAUSAYy seleccionando ON u OFF. De fabrica el parametro esta en OFF.

LOGICA PASOAPASOTIPO 1

Elmando de start sigue lalogica ABRE-STOP-CIERRA-STOP-ABRE.

NOTA1: Para obtener el cierre automatico es necesario regular el tiempo de pausa; en caso
contrario todas las légicas resultaran semi-automaticas.

NOTA 2: Es posible elegir si aceptar o no el start durante la pausa seleccionando desde el MENU 8-
START EN PAUSAYy seleccionando ON u OFF. De fabrica el parametro esta en OFF.

LOGICA PASOPASOTIPO 2

El mando de start sigue lal6gicaABRE-STOP-CIERRA-STOP-ABRE.

NOTA1: Para obtener el cierre automatico es necesario regular el tiempo de pausa; en caso
contrario todas las ldgicas resultaran semi-automaticas.

NOTA 2: Es posible elegir si aceptar o no el start durante la pausa seleccionando desde el MENU 8-
START EN PAUSAYy seleccionando ON u OFF. De fabrica el parametro esta en OFF.

LOGICAHOMBRE PRESENTE

La cancela se abrira mientras se tenga apretado el pulsdor de apertura START; soltandolo la cancela se
detiene. La cancela cierra mientras se tenga apretado el pulsador conectado a PEATONAL,; soltandolo la
cancela se detiene. Para efectuar los ciclos completos de apertura o de cierre es necesario tener
constantemente apretado el pulsador correspondiente.

LOGICA2PULSADORES
Un start abre, un start peatonal cierra. En apertura no es aceptado el cierre. En cierre un mando de start
reabre, un mando de start peatonal (cierra), es ignorado.

GESTION INSERCION PASSWORD

En situacion de tarjeta nueva todos los menu seran visibles y programables y la password resultara
inhabilitada. Al seleccionar a uno de los MENU' y al tener comprimido al mismo tiempo UP y DOWN por 5
segundos se entra en el menu SP en el que esta presente un sub-menu llamado 112-LLAVE. En el menu
112-LLAVE al comprimir OK se accede ala insercion del cédigo numérico de password de 4 cifras. Con UP
y DOWN es posible incrementar o reducir la cifra y con OK confirmar la cifra seleccionada y pasar
automaticamente a la insercion siguiente. Al dar el OK a la ultima cifra comparecera la escita “Seguro?”. Al
dar nuevamente OK se confirmara la activacion de la password y sera visualizado el mensaje “Ok”, en
cambio al comprimir UP o DOWN sera posible anular la operacion y sera visualizada la escrita “Operacion
nulla”. Alinsertar la password esta sera definitivamente activa solo cuando se acabe el tiempo de stand-by
del display o bien apagando y reavivando la tarjeta. Cuando esté activa la password los menu solo estaran
visibles y ya no programables. Para desbloquearlos sera necesario insertarla PASSWORD correctaen el
menu 112-LLAVE, sila password tuviera que ser equivocada se visualizara el mensaje “Error”. Aese punto
si la password estara insertada correctamente los menu resultaran desbloqueados y sera posible
modificar nuevamente los parametros de la tarjeta. Cuando la tarjeta esté desbloqueada desde el menu
112-LLAVE también sera posible insertar una nueva y diferente password de la misma manera describida
arriba y entonces la passworD anterior ya no sera valida. Si se olvide la password para desbloquear la
central es necesario contactar la asistencia técnica SEA que valorara si proveer el procedimiento de
desbloqueo de la central.

NOTA: La password no se puede programar através palmar Jolly 3




ESQUEMA FUNCIONES MENU GATE 1 DG R2BF

VALOR

MENU SET DESCRIPCION DEFAULT | '*OF
Espaiiol Italiano
English Inglés
LANGUAGE Francais Francés English
Italiano Espanol
Dutch Holandés
Start Start
Start peatonal Start peatonal
Modulo exterior Modulo externo
Stop Stop — Start
Memorizacion de un mando para el
Desbloquear
desbloqueo del electrofreno
TRASMISORES — .
Cancelar un tx Cancelacion de sélo un TX
; . - Start
Cancelar la memoria Cancelacién memoria TX
: - - Peatonal
Fin Salida por menu Transmisores
Pulsado una vez apaga la cancela;
Stop bestable . Pag
dos veces reactiva el mando de Start
Operadores hidraulicos a 230V
Mini/Half/Full/SuperFull Tank - Compact -
Hidraulico SuperCompact - Ara - Joint - Scuti - Lyra -
Superlyra - Sprint - Vela/Vela Industrial - Tire
Killer
Operadores puertas corredizas a
Corrediza 230V Mercury - Saturn - Boxer - Lepus - Lepus
Industrial/Box/Seccional
Operadores  puertas  corredizas
Corrediza reversible reversibles Lepus Reversibile - Lepus
Industriale Reversibile
, (L Operadores puertas corredizas con
Corrediza magnético ] o
final de carrera magnético
Operadores con Mddulo Trifasico:
Lepus (Trifdsico - Industrial Trifdsico - Box
Trifdsico - Bolardos Trifdsico - Seccidnal Trifdsico) - Big 4000
Bolardos: Bull - Super Bull - Block- Super
Block
Seagear Seagear
MOTOR Motores electromecdnicos a 230V | Mecdnico
Mecdnico Alpha - Surf - Kite - Cougar - Ger - Field - Omega
- Song - Tios
Sprint Fast Barrera Sprint Fast
Vela Rapida Barrera Vela Rapida

Corrediza a cremallera

Motor puertas corredizas a
cremallera desaceleracién OFE, Buzzer en

ON v PHOTN? romn esnirn anti-cierre

Corrediza a cremallera
magnético

Motor puertas corredizas a

cremallera fin carrera magnético
desaceleracion OFF, Buzzer ON y Photo2 como
espira anti-cierre

Corrediza a cadena

Motor puertas corredizas a cadena
con desaceleracion en OFF, Buzzer ON y Photo2
como espira anti-cierre

Corrediza a cadena
magnético

Motor puertas corredizas a cadena

fin de carrera magnético desaceleracion
OFF, 70% de reduccion de velocidad, Buzzer ON
y Photo2 como espira anti-cierre

Erg

Operador Erg 230V




VALOR

MENU SET DESCRIPCION DEFAULT | YAOF
off En ON invierte la apertura con el
cierre 0 viceversa (Nota: se
5 |INVERTE MOTOR o v/o vicev ( off
inverten los motores como los
On .
finales de carrera)
Automdtica Automadtica
Apre-stop-cierra-stop-apre Paso a Paso tipo 1
Apre-stop-cierra-apre Paso a Paso tipo 2
6 [LOGICA Automdtica
2 pulsadores Dos botones
Seqguridad Seguridad
Hombre presente Hombre presente
Desactivado (Légicas semi-
Off "
automaticas)
7 |TIEMPO DE PAUSA e d T off
1 240 Aj.usta e de 1 segundo hasta 4
minutos
off En pausa no acepta el Start
8 |START EN PAUSA off
On En pausa acepta el Start
9 [PROGRAMACION Off on Arranque aprendizaje tiempos Ooff
10 |START DE PRUEBA Off on Mando de Start Off
Mantener presionado el botdn UP hasta que aparece una cuenta regresiva de 5
14 |RESET ) e ) . L
segundos; al final aparece "INIT" que confirma el Reset de la tarjeta electrdnica
Apretar OK para volver a la visualizacion de la version de firmware y
15 |FIN . . .
a la visualizacion de la version del estado de las entradas
16 |MENU ESPECIAL Presionar OK para acceder al menu especial
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MENU ESPECIAL

uP PRESIONAR AL MISMO TIEMPO PARA 5 SEGUNDOS PARA ACCEDER O SALIR DEL MENU ESPECIAL

ESQUEMA FUNCIONES MENU ESPECIAL GATE 1 DG R2BF
Para entrar en el Menu Especial moverse en uno de los menu y presionar al mismo tiempo UP y DOWN para 5 segundos
Para salir apretar END o moverse en uno de los menu y presionar al mismo tiempo UP y DOWN para 5 segundos

MENU ESP SET DESCRIPCION DEFAULT | YA0R
Pareja apertura M1 Nota: con
28 |PAR APERTURA 1 10 100 motores hidrdulicos el par estara al 75
100%
Pareja cierre M1 Nota: con motores
29 |PAR CIERRE 1 10 100 75
hidraulicos lel par estara al 100%
En On habilita la lectura del Encoder
32 |[ENCODER (0) ! o
4 en OFF la inhabilita if
Impulsos leidos por el Encoder durante el
47 ENCODERPAR.1 XXxX. . .
funcionamiento (Motor 1)
I I E i fe
48 ENCODER TOT. 1 P mpulsos Encoder memorizados en programacion
(Motor 1)
Habilita la lectura del potenciémet
32 |ENCODER Potenciometro @ ”? a lectura cef potenciometro off
con tarjeta LE
Sefala la posicion actual del potenciometro en la hoja
51 I.PARM1  [-------- del motor 1. Este pardmetro es util para ver si el
potencidmetro se lee correctamente
. Sefala las impulsiones almacenadas por la unidad
De valor aprendido ) ,
52 |.AP.M1 cuando la hoja del motor 1 estd completamente
a = 100 pulsos
aperta
. Sefala las impulsiones almacenadas por la unidad
De valor aprendido ) )
53 [|.CH.M1 cuando la hoja del motor 1 estd completamente
a 1 100 pulsos
cerrada
ON habilita la lectura Encoder; OFF
32 [ENCODER off muestra los tiempos de trabajo
aprendidos
65 TIEMPO APERTURA ) o . .
M1 XXX.S Indica el autoaprendizaje de los tiempos de trabajo
en apertura y cierre (Motor 1). Con UP y DOWN se
66 TIEMPO CIERRE M1 XXX.S puede aumentar o reducir los tiempos de trabajo
. S Ajuste la sensibilidad amperomé-
10% (intervencion rapida
33 SENSIBILIDAD APERTURA 99; ;intervencién Ie:ta)) trica del Encoder/Potencidmetro en off
MOTOR 1 i el Motor 1 en apertura
Off (intervencion excluida) Desactivado
) L Ajuste la sensibilidad amperomé-
10% (int d .
34 SENSIBILIDAD CIERRE 99; ZZ;:::ZZ;Z Ir::tla)a) trica del Encoder/Potencidmetro en off
MOTOR 1 0 el Motor 1 en cierre
Off (intervencion excluida) Desactivado
Ajusta | ibilidad 3-
10% (intervencion rapida) j.US a fa sensi .I,I 2 fampc?rome
) ., trica en deceleracion. Activa sélo con
99% (intervencion lenta) , .
37 SENSIBILIDAD motores electromecdanicos off
DECELERATION En caso de potenciémetro linear,
Con Potenciometro ajusta el tiempo de inversién en
deceleracion de 0 hasta 5 segundos




MENU ESP

SET

DESCRIPCION

DEFAULT

VALOR

FLIADO
Ajuste el umbral de intervencién del
18 UMBRAL POTENCIOMETRO potenuomejcro. El parametrg .se
APERTURA 1 autodeterrrlme en el ar.Jrendlzana,
pero también se puede ajustar mas
0 1000 tar’de. Cuanto r’nenor sea el valor,
mas lenta sera la respuesta del
potenciometro. El parametro se
39 UMBRAL POTENCIOMETRO puede establecer como limite
CIERRE 1 maximo al valor leido en el menu de
DEBUG VPI, VP2
UMBRAL POTENCIOMETRO Ajuste el umbral de intervencidn del
42 | DECELERACION APERTURA potenciometro en disminuciéon de
1 velocidad. Este valor es 1 como
0 100
default, ma se puede aumentar
43 UMBRAL POTENCIOMETRO manualmente hasta el valor maximo
DECELERACION CIERRE 1 leido en el menu DEBUG VP1y VP2
En caso de obstaculo o banda de
seguridad, en cierre, reabre total-
Total . . " .
mente v si el cierre automatico esta
activado, se ententara para 5 veces
46 [INVERSION CIERRE
En caso de obstaculo, banda de seg.
. o potencidmetro, se hace una
Parcial . ., . . .,
inversion parcial de la direccidn (de
acerca 30 cm) después se para
Para los menu de 47 a 48 ver el menu 32- ENCODER = On
Para los menu de 51 a 53 ver el menu 32- ENCODER = Potenciometro
59 DECELERACION Off (*) 50 Desde inhabilitado hasta el 50% de la 20
APERTURA 1 carrera
Desde inhabilitado hasta el 50% de |
60 [DECELERACION CIERRE1  |Off (*) 50 esde Inhabiiitado hasta el>TAde il g
carrera
* Para los motores con freno hidraulico CF o con doble freno hidraulico 2CF el parametro debe estar en OFF
0% | L— Regula el paso entre pareja maxi-
63 |DECELERACION , . 100%
100% TN ma y disminucién de velocidad 0
0% |— Tramo de aceleracion.
64 |ACELERACION 100%
100% | Regula la salida del Motor ’
Para lo menu de 65 a 66 ver el menu 32- ENCODER = Off
70 RECUPERACION POSICION 0 20 segundos Se:cr)tt:; l?:le;nirécsia d(::TI s?c])Oto:) elz 1s
APERTURA g apertur P P
inversién
1 RECUPERACION POSICION 0 20sequndos R.ecobra la ,inercia del n?otor .fen 1s
CIERRE cierre después del stop o la inversion
72 TOLERANCIA APERTURA 0 100 Regla la tolerancia entre golpe vy 0
MOTOR 1 obstaculo en apertura Motor 1
73 TOLERANCIA CIERRE 0 100 Regla} la toleljancia entre golpe vy 0
MOTOR 1 obstdculo en cierre Motor 1




VALOR

MENU ESP SET DESCRIPCION DEFAULT | ©~ "
Tiempo Antes de aprir, el motor parte en
Golpe Off - 3seg. cierre por el tiempo establecido para
de hoja facilitar el chasquido de cerradura
76 |GOLPE DE HOJA Repetir Si en ON Ila cerradura hace el Off
Golpe Off - On chasquido tan antes que después el
Cerradura golpe de hoja
Fin
Solo apertura Si la puerta es forzada manualmente,
Solo cierre la tarjeta pone en marcha el motor
79 |ANTI-INTRUSION : para restablecer el estado de la| Off
Apertura y cierre .
puerta antes de ser forzada (sélo con
Off fines de carrera)
gg;rturaycierre Permite a la puerta hacer un
80 |PUSHOVER movimiento extra con par maximo| Off
Solo apertura .
- para asegurarse el cierre
Solo cierre
Permite la repeticion de la funcién
81 |PUSHOVER PERIODICO off 8 P.ushOver a dlstanC|.a de tiempo Off
ajustable de 0 a 8h a intervalos de 1
hora
Apertura 1 Off - 3s
DESENGANCHE MOTOR | Cierre 1 Off - 3s Si s diferente de Of_f, al final del (Hidroa’]?:lico)
82 DESPUES CIERRE Apertura 2 Off - 3s ciclo el motor reversa ligeramente su|™
Cierre 2 Off - 3s direccion (Mecénico)
FIN
Si estan presentes los finales de
carrera afiade un tiempo extra para
83 |TIEMPO ADICIONAL 00s 10s el movimiento de los motores| 0.0s
después de la lectura de los finales
de carrera
84 |[FRENO Off 100% Regulal .Ia a.ctuaC|on del freno off
electrénico al final de la carrera
Solo cierre Pre-destello activo sdélo antes del
85 |PRE-DESTELLO cierre off
0.0 5.0seq. Duracién pre-destello
Normal Normal
86 |LUZ INTERMITENTE Piloto Lampara piloto Normal
Siempre Siempre encendido
Buzzer Buzzer
La luz intermitente queda apagada
Off con temporizador activo y cancela
87 [INTERMITENTE Y TIMER abierta _ _ Off
La luz intermitente queda encendida
On con temporizador activo y cancela
abierta
1 240 Luz piloto regulable de 1 seg hasta 4
88 (LUZ DE CORTESIA min 20
En ciclo Luz de cortesia en ciclo




MENU ESP

SET

DESCRIPCION

DEFAULT

VALOR

FIIADO
Cuando se configura esta funcion la
SEMAFORO A entrada peatonal se habilita para
89 (o) On o)
RESERVACION ff funcionar en la tarjeta auxiliar SEM Ui
(gestion semaforo)
90 |APERTURA PEATONAL 20 100 Ajustable de 20 a 100 100
- Start !.a riaulsa en agerturat peattotnTI es
91 |PAUSA PEATONAL R B0 PAYsd B 4peruld 1o = Start
off Desactivada
1 240 Ajustable de 1 seg. a 4 min.
off Transforma la entrada seleccio-
92 |TIMER En Foto 2 nada en una entrada a la que se| Off
En entrada peatonal puede conectar un reloj externo
FIRE SWITCH off Desactivada :
93 . En Foto 2 Funcién activa en la Fotocélula 2
(Pulsador de Emergencia) -
En entrada peatonal Activa en la entrada peatonal
Siempre Salida AUX siempre Alimentada
En ciclo AUX activa solo durante el ciclo
Salida AUX alimentada solo durante
Apertura
la apertura
. Salida AUX alimentada solo durante
Cierre .
el cierre
Salida AUX alimentada solo durante
En pausa
la pausa
Autotest Prueba seguridades
En ciclo y fototest Pr'ueba 5 s,egurldades ' con
alimentacién sdélo durante el ciclo
Gestion freno positivo Electrofreno positivo (24V en On con
cancela apagada)
Electrofreno negativo (24V en On
Gestion freno negativo con cancela en ciclo y 1 segundo
antes del arranque)
Gestion freno negativo Electrofreno negativo no activo en
Fotocélula intervencién fotocélula
24V AUX 1 relampagueo/seg. en apertura .
94 Siempre

(Max. 500 mA)

Indicador de puerta abierta

2 relampagueos/seg. en cierre
Encendida fija en Stop o Abierto

Cerradura

Simula la activacion del comando
cerradura. Nota: se necesita un relé
y un alimentador externo para
activar la cerradura

Apertura y abierto

24V AUX solo estard activa duran-
te la abertura y cancela abierta

Luz de cortesia

Funcionara segun los ajustes en el
Menu-88

Start 3 s

Si activado, a cada Start o cada
intervenciéon fotocélula o banda, la
salida 24Vaux se activa para 3s.

Luz Led barrera

la salida 24Vaux controlard las luces
en la barrera de manera que, con
barra cerrada la luz sea encendida,
con barra abierta la luz sea apagada
y con barra en movimiento la luz
parpadee




MENU ESP

SET

DESCRIPCION

DEFAULT

VALOR
FIIADO

95

FOTOTEST

Foto 1

Fototest activo solo en la Fotocélula
1

Foto 2

Fototest activo solo en la Fotocélula
2

Fotoly?2

Autotest activo en Fotol y Foto2

off

Desactivado

Banda de seguridad

Fototest activo s6lo en la Banda

Foto 1y Banda

Fototest activo en Foto 1y Banda

Foto 2 y Banda

Fototest activo en Foto 2 y Banda

Todas

Desactivado

off

97

FOTOCELULA 1
ESPIRA 1

Cierre

Si la fotocélula estd ocupada invierte
el movimiento en cierre, durante la
pausa impide el cierre

Apertura y cierre

Si activada, la fotocélula bloquea el
movimiento hasta que esta ocupada;
cuando se libera continua la apertura

Stop

Si se activa la fotocélula antes del
mando de Start, esto serd ignorado.
Si se activa la fotocélula después del
mando de Start, sera ignorada la
fotocélula. Si se activa la fotocélula
durante el cierre, esta provocara la
reapertura

Stop y cierre

En el cierre detiene el movimiento
hasta que estd ocupada; al liberar
sigue cerrando

Cerrar

La fotocélula bloquea la puerta hasta
gue estd ocupada tanto en apertura
como en cierre; cuando se libera da
un mando de cierre (Cierra un
segundo después que se libera la
fotocélula)

Recarga pausa

Si la fotocélula se ocupa durante la
pausa ella carga de nuevo el tiempo
de pausa. En el cierre invierte el
movimiento

Espira anti cierre

Hasta que ocupada, a cancela
abierta, impide el cierre sucesivo. La
funcion espira es apagada durante el
cierre

Cancela tiempo de pausa

Si se ocupa la fotocélula durante la
apertura o la pausa o el cierre, la
cancela reabre completamente vy
cierra sin contar el tiempo de pausa

Espira anti-cierre RP
(recarga pausa)

Hasta que estd ocupada, con cancela
abierta, empide el cierre. Si se libera,
la puerta repite el tiempo de pausa
antes del cierre. La funcidn espira es
apagada durante el cierre

Cierre




MENU ESP

SET

DESCRIPCION

DEFAULT

VALOR
FLIADO

98

FOTOCELULA 2
ESPIRA 2

Cierre

Si la fotocélula estd ocupada invierte
el movimiento en cierre, durante la
pausa impide el cierre

Apertura y cierre

Si activada, la fotocélula bloquea el
movimiento hasta que esta ocupada;
cuando se libera continua la apertura

Stop

Si se activa la fotocélula antes del
mando de Start, esto sera ignorado.
Si se activa la fotocélula después del
mando de Start, serd ignorada la
fotocélula. Si se activa la fotocélula
durante el cierre, esta provocara la
reapertura

Stop y cierre

En el cierre detiene el movimiento
hasta que estd ocupada; al liberar
sigue cerrando

Cerrar

La fotocélula bloquea la puerta hasta
gue estd ocupada tanto en apertura
como en cierre; cuando se libera da
un mando de cierre (Cierra un
segundo después que se libera la
fotocélula)

Recarga pausa

Si la fotocélula se ocupa durante la
pausa ella carga de nuevo el tiempo
de pausa. En el cierre invierte el
movimiento

Espira anti cierre

Hasta que ocupada, a cancela
abierta, impide el cierre sucesivo. La
funcion espira es apagada durante el
cierre

Cancela tiempo de pausa

Si se ocupa la fotocélula durante la
apertura o la pausa o el cierre, la
cancela reabre completamente vy
cierra sin contar el tiempo de pausa

Espira anti-cierre RP
(recarga pausa)

Hasta que esta ocupada, con cancela
abierta, empide el cierre. Si se libera,
la puerta repite el tiempo de pausa
antes del cierre. La funcién espira es
apagada durante el cierre

Si la fotocélula se activa durante la
apertura, la puerta se detiene y a la

Stop y abre . L, .
Py liberacion continda la apertura. La
fotocélula es ignorada en el cierre
Para la conexion de STOP en el
Stop N.O.

teclado puesto en el motor ERG

Apertura

y
Cierre




VALOR

MENU ESP SET DESCRIPCION DEFAULT | VAL
Normal Contacto normal N.O.
Banda de suguridad protegida por
8K2 . .
una resistencia 8K2
Permite la conexion de dos bandas
8K2 Double de suguridad protegidas por una
resistencia 8K2
100|BANDA DE SEGURIDAD 1 Normal
La banda de seguridad trabaja como
Foto 1 10K una fotocélula protegida por una
resistencia 10K
Foto 1 10K Double Permit'e de conectar c!os fo’FocéIuIas
protegidas por una resistencia 10K
Apertura y cierre Activa en apertura y cierre
102 DIRECCION Solo apertura Activa sdélo en apertura Ape;tum
BANDA DE SEGURIDAD 1 .
Solo cierre Activa sélo en cierre Cierre
. Presencia fin de carrera detectada
Automatica .
en autoaprendizaje
Solo apertura Activa sdlo fin de carrera apertura
Solo cierre Activa solo fin de carrera cierre
104 SELECT FIN DE CARRERA Activar si hay un fin de carrera que|Automatica
Interno motor .
interrumpe la fase del motor
Finales de carrera conectados en
Ext interfaz externa para la conexién de
finales de carrera con 4 levas
En aplicaciones con dos motores en
Master master-slave, permite de programar
la tarjeta como Master
105|MASTER-SLAVE En aplicaciones con dos motores en
Slave master-slave, permite de programar
la tarjeta como Slave
Off Desactivado
Visualiza los ultimos acontenci-
106|{DIAGNOSIS 1 10 mientos ocurridos (ver el tablero de
las averias)
107|CICLOS MANUTENCION 100 240000 Regulable de 100 Hasta 100000 100000
108|CICLOS CUMPLIDOS 0 240000 Sefala los ciclos ej.eCt.Jtados. Para 0
resetear tener comprimido OK
En On se puede insertar el sensor de
109| TERMOMETRO Oon Off temperatura aceite piston junto a la|  Off
tarjeta de gestidon LE
UMBRAL INFERIOR DE . o Regula el umbral de activacién del o
110 TEMPERATURA de-20" a +30 calentador de aceite del motor 10
UMBRAL SUPERIOR DE . o Regula el umbral de desactivacidn o
111 TEMPERATURA de-20" a +30 del calentador de aceite motor 0




MENU ESP

SET

DESCRIPCION

DEFAULT

VALOR
FIIADO

112

PASSWORD

Permite de establecer contrasefia
gue bloquea la modificacién de los
pardmetros de la tarjeta

113

EMERGENCY

off

Desactivado

Ultima apertura

Si no hay alimentacidn vy las baterias
son inferior de 22V, la puerta abre y
permanece abierta. Al restablecer de
la alimentacion se realizara el cierre

Ultima chiusura

Si no hay alimentacién y las baterias
son inferior de 22V, la puerta cierray
permanece cerrada hasta el
restablecer de la alimentacién

Off

117

CERRAR SIEMPRE

De Off a 240 segundos

Si no hay alimentacion y la puerta se
abre manualmente, al restablecer de
la alimentacidn esta realizara el
cierre después el tiempo reglado (de
0 hasta 240 segundos)

Off

119

VELOCIDAD ESCRITURA
PANTALLA

De 30% hasta el 1 00%

Leer la Nota 3 abajo

80%

120

MENU BASICO

Apretando OK se sale del menu especial.
El menu especial se desactiva automdticamente después de 20 minutos

Notal: el simbolo * indica que el valor estandard o el menu puede cambiar en funciéon del tipo de motor seleccionado.
Nota2: después de la inicializacién los parametros "tipo de motor" y "tipo de fin de carrera" quedan configurados al
valor seleccionado en programacion.
Nota3: con la velocidad de escritura de la pantalla ajustada a 30%, la misma sera lenta. Por el contrario, si se adjusta a
100%, la velocidad de escritura de la pantalla sera rapida. Advertencia: La velocidad no va a cambiar en el
programador JOLLY 3




MENU VERIFICACION ENTRADAS

Las regulaciones de la tarjeta se realiza desde los botones UP, DOWN y OK. Con UP y DOWN se recorre
el MENU SUB-MENU, con OK se accede al MENU o SUB-MENU y se confirman las selecciones.
Moviéndose en el menu 1-LANGUAGE al presionar a la vez los botones UP y DOWN se accede al MENU
SP para las regulaciones especiales. Moviéndose en el menu 1-LANGUAGE al mantener presionado el
pulsador OK durante 5 segundos se accede al MENU de verificacion, de dénde es posible averiguar el
estado de funcionamento de todas las entradas.

Sistema inicial

. Version softwar
( VISUALIZACION ESTADO DE LAS ENTRADAS ) U.001 | Version software
Start Stop Ejemplo de programacion
Start pedonale /<
Fin de \ SEA En fase de auto-
carrera NQNU SET| aprendizaje el
apertura - = = segmento encendido UP
motor I\ indica que la entrada
. / es t é cerra d a o MOTOR : ’ TRIFASE _‘O:K'_
Finde 4| == == == disabilitada DOWN oK @ @DOWN
carrera UP
cierre \’
motor ¢\ altia 1 Costa de SEAGEAR —Q—
L Fotocélula 2 Seguridad ) IJJOWN%
ESQUEMA FUNCIONES MENU VERIFICACION ENTRADAS GATE 1 DG R2BF
Se accede al Menu verificaciéon entradas apretando OK durante 5 segundos.
MENU Descripcion Descripcién
Activo El contacto debe ser N.O. Si al activar el correspondiente pulsador
START —»OK(I Prueba start en la pantalla se muestra "set", la conexién es OK.
Desactivo Si "SET" permanece en pantalla, revisar las conexiones
g Activo El contiacto detl)le ser N.C. Si aISacti\I/ar el pulsador 80ére§p%n€+ente,
—0K : en la pantalla se muestra "Set" la conexion es OK. Si " "
STOP ™| Desactivo Prueba stop permanece en pantalla, revisar el contacto N.C. de la conexion
Acti El contacto debe ser N.O. Si al activar el correspondiente pulsador
START —»OK(I CiVO_ | Prueba start en la pantalla se muestra "set", la conexion es OK.
PEATONAL Desactivo| Ppeatonal Si "SET" permanece en pantalla, revisar las conexiones
Activo Prueba El contacto debe ser N.C. Si al activar el pulsador correspondiente,
BANDA —»OK("A banda de en la pantalla se muestra "Set" la conexion es OK. Si "SET"
Desactivo i permanece en pantalla, revisar el contacto N.C. de la conexion
seguridad
/, Activo Prueba El contacto debe ser N.C. Si al activar el pulsador correspondiente,
FOTO1|—OKJ, 1 fotocélulat en la pantalla se muestra "Set" la conexion es OK. Si "SET"
Desactivo| Totocelula permanece en pantalla, revisar el contacto N.C. de la conexioén
Activo Prueba El contacto debe ser N.C. Si al activar el pulsador correspondiente,
FOTO2 —»OK(I — fotocélula 2 en la pantalla se muestra "Set" la conexion es OK. Si "SET"
Desactivo| Totocelula permanece en pantalla, revisar el contacto N.C. de la conexién
Prueba fin El contacto debe ser N.C. Si al activar el realivo mando en la
FIN DE CARRERA d pantalla se encede "Set" la entrada resultara funcionante. Si la voz
APERTURA e ce;trrera "SET" permance prendida controlar que el contacto esté N.C o
apertura que no esté empefiado el relativo final de carrera
, El contacto debe ser N.C. Si al activar el realivo mando en la
FIN DE CARRERA Prueba fin | hantalla se encede "Set" la entrada resultara funcionante. Si la voz
CIERRE de carrera "SET" permance prendida controlar que el contacto esté N.C o
clerre que no esté empefiado el relativo final de carrera
FINE Salida menu

Nota: Los contactos Stop, Fotocélula 1 y Fotocélula 2, si no puenteados en autoapprendizaje, resul-
taran desactivados y pueden reactivarse por este menu sin repetir el autoapprendizaje de los tiempos




PROGRAMACION DE EMISORES DE RADIO

CON RECEPTOR ENCHUFABLE

A CUIDADO: para efectuar la programacion de los emisores, es necesario haber conectado la

antena e insertado el receptor en su conector CMR, si disponible con cuadro apagado. Con médulo

RF UNI yv RF UNI PG sera posible utilizar sea radiocomandos Coccinella Roll Plus, que

radiocomandos a cédigo fijo. El primer radiocomando memorizado determinara la tipologia de los

demas radiocomandos. En caso de que el receptor sea de tipo Rolling Code, para memorizar el primer
emisor es necesario apretar 2 veces seguidas el pulsador del mando que se quiera programar. En el caso
de que el radiocomando sea a cédigo fijo es necesario apretar 1 vez la tecla del radiocomando que se
quiere programar para memorizar el primer TX.

Nota:

- Efectuar la programacion de emisores solocon puerta detenida.
-Es posible memorizar maximo 2 de las 4 funciones posibles.
Si se intenta grabar un emisor ya grabado previamente, la ultima funcidn memorizada sera la valida.

RFUNI 16 USUARIOS Sin memoria —_— EJEMPLO TABLERO
800 USUARIOS Con memoria adicional MEM | paioTx~dato TX| 1 9 3 4 gumefo Cliente
RF UNI PG 100 USUARIOS Cadigo fijo e '(') € serie
Viejo modelo 800 USUARIOS Roll Plus 1
RF UNI PG 800 USUARIOS Cddigo fijo 2
Nuevo modelog800 USUARIOS Roll Plus 3
menu SEA  seT mEnu SEA  ser menu SEA et C?&?:rgg la MENU SEA  seT
Trasmisores[— O START [~OK— ?,%T'S’Em'g — TXa T |MEMORIZADO
. memorizar
UIP
Comprimir la
Si se quiere programar menu A ser meNy SEA - ser tec‘I)a del meny SEA  seT
el start peatdon como START = fm QOK=—(COMPRIMIR[™=  TX 3 ™ |MEMORIZADO
segundo canal PEATIONAL PULSANTE | 1omorizar
uP
Si se quiere programar meny SEA et meny SEA - ser Cot;nc?:rgleﬁ la menu SEA - ser
la activacion de la salida MODULO f[==QOKe==— %?JTSPARL'\QJE = TXa ~—[mMEMORIzADO
Light como segundo canal EXTEIRIOR memorizar
UIP
Si se quiere programar el " = s e e Cc%&rl):rgérl @ e
_OK— COMPRIMIR [= MEMORIZADO
stop como segundo canal STOP TXa
p g . PULSANTE [ o o
uP
S!A —= Compl)rircr;irI la —
Si se quiere programar el ["®S_ 57 COMPRIMRI— (€58 de MEW SET
desbloqueo como segundo canal STOP _|—OK TXa N
q g BESTIABLE PULSANTE memorizar
uP
ConUPo
Sise quiere borrar un MENU SEA  gET venu SEA et |DOWN | MENU SEA  seT mENU SEA  seT
. PDOITe e O K - jonar la == OK=—
transmisor individual ~ |CANCELAR 0 0 Sﬁ)gggignadea OK? OK
| memoria a b
up orrar y . . 3y
comprimir OK  Si no se quiere effectuar la cancelacion,
comprimir UP o DOWN para volver al
. . SEA menl 2-TRASMISORES
Si se quiere borrar la AcA:E,:UN:;E;uS\i L ok—e| oK -
entera memoria  uEMGRIA |por 10 s. — Confirma la cancelacion
uP
SEA
Para salir del meni [ © s oK MEND O SET , )
TRANSMISORES N [ 9% | OK [ Salida men




PROGRAMACION DE EMISORES DE RADIO

CON RECEPTOR RF FIX ENCHUFABLE

A CUIDADQO: para efectuar la programacion de los emisores, es necesario haber conectado la
antena e insertado el receptor en su conector CNS, si disponible, a ficha apagada. Con médulo RF
FIX sera posible utilizar solo radiocomandos a cédigo fijo.

Seleccionar por medio de la pantalla 2-TRASMISORES vy seleccionar OK. Con los pulsadores UP y
DOWN seleccionar el comando al que asociar el canal del emisor (es posible asociar maximo 2 canales) y
apretar OK para confirmar la selecciéon. Apretar el boton del emisor que se quiere asociar. Si la
memorizacién tiene éxito, aparecera en pantalla “Memorizado”.

En el MENU 2-TRASMISORES es posible seleccionar “Start” para asociar el mando de Start, “Start
peatonal” para asociar el mando de Start peatonal, “Modulo exterior” para accionar un contacto sobre la
salida EXP, “Stop” para asociar al emisor la orden de STOP, “Desbloquear” para asociar al tx el
desbloqueo del electro-freno, “Cancelar un tx” para borrar el individual TX solo si es un TX Rolling Code
Plus, “Cancelar memoria” para borrar todos los emisores, “Fine” (Para salir de el menu 2-
TRASMISORES). Para desbloquear el electro-freno es necesario dar 3 impulsos consecutivos, el 4°
impulso reactivara el bloqueo del electro-freno.

Nota:

- Efectuar la programacion de emisores solo con puerta detenida.

- Sera posible almacenar hasta un maximo de 16 cédigos (botones), mediante la adicion de la memoria
MEM seran posible almacenar hasta 496 codigos diferentes.

- Es posible memorizar maximo 2 de las 4 funciones posibles. Si se intenta grabar un emisor ya grabado
previamente, la ultima funcidn memorizada serala valida.

CANCELACION DEL TX DESDE LARECEPTORA

Con médulos RF FIX sera posible sélo borrar la entera memoria de laRX.

Proceder de este modo: seleccionar desde el menu 2-TRASMISORES: “Cancelar memoria” y tener
comprimido el pulsante OK hasta que sobre el display no aparezca la inscripcion OK.

4 N

Conectar el receptor con los conectores CNS;
\ Asegurandose que la direccién es como se indica en la figura )




START - STOP - START PEATONAL - ANTENA - FOTOCELULA
CN1

E@@@@@Iﬂ@l
123456738

(Conexién fotocélula 1 y fotocélula 2 N
+=24V == (Accesorios) max 750mA COM=0V

PH1 = Contacto Fotocélula 1 PH2 = Contacto Fotocélula 2

Nota1: para el autotest conectar el TX a 24VAux y activar la funcién Autotest

Nota2: desde el menu 95-FOTOTEST es posible también activar el Autotest fotocélula en la
fotocélulaindividual

Nota3: de default la fotocélula 1 es reglada en “Cierre” y la fotocélula 2 en“Apertura”. La
Fotocélula 2 puede serregladatambién como TIMER  (verfuncion TIMER abajo)

@lota4: para mas funciones de las fotocélulas, verlos menu 97 y 98 )

@pciones AUX 24V = 500 mA max configurables desde la pantallade a bordo|
o con programador Jolly 3: Es posible elegir cuando tener tension sobre la salida| __ START
AUX. Las opcidnes son: Siempre, En ciclo, Apertura, Cierre, En pausa, START PED.

Autotest, En ciclo y fototest, Gestién freno positivo, Gestion freno negativo, =3
Gestion freno negativo-fotocélula, Indicador de puerta abierta, Cerradura, l_ j-‘
\aperturay aperto. 4

START PEATONAL (N.O.) El start se conecta entre los enchufe%
2y4delterminal CN1.

Esta entrada permite la apertura parcial cuyo espacio de apertura es
fijable por la pantalla abordo o por el palmar Jolly 3.

Notal: el contacto para la apertura parcial es un contacto
normalmente abierto (N.O.). El start retenido provoca la funcién
TIMER, a su liberacién el automatismo reperira el tiempo de pausay
luego eseguira el cierre. En caso de intervencién de una seguridad el
temporizador se restablecera automaticamente después de 6 seg.
Nota2:en légica 2 BOTONES es necesario tener pulsado el
Start peatonal para volver a cerrar el automacion. Nota: si se quiere el Autotest TX1
Nota3: En l6gica Uomo Presente este pulsante mantenido conectar el positivo de los

o . | aparatos a probar en la
emprimido efectua el cierre. IR chiraga 10 AUX y elegi el

Notad: si esta entrada queda ocupada en pausa, la cancela aparato en que se quiere TXZ
no cierra hasta que no esté liberada. ?Jﬁgitgﬁf,i\autgtfggﬁg ,,Ef,fgic'lg (
Activacion TIMER: Esta entrada puede ser transformada yfototest”.

en TIMER (ver TIMER). | "
Nota5: si se usa la ficha SEM, la entrada peatonal pued7 ? 12 J
11

12

ser utilizada como prioridad en cierre por la funcion
89-SEMAFORO A RESERVACION.

o ™
STOP (N.C.) EISTOP se conectaentre los bornes 2y 5 del terminal CN1.
Si se activa este pulsador, el motor se para immediatamente en cualquier condicion/posicion. Es necesario una

orden de start para reestablecer el movimento. Después de un Stop el motor reiniciara siempre en cierre.
. _/

(START (N.O.) EI START se conectaentre los bornes 2y 3 del terminal CN1. N
Sise transmite unimpulso a esta entrada se determina la apertura/cierre del automatismo. Puede ser transmitido
a través de un llavin, una botonera, etc... Para conectar los dispositivos proveidos (por ejemplo la espiral) se
ruega de ver las relativas instrucciones.

Nota1: enldégica HOMBRE PRESENTE, pulsando el Start se obtiene la apertura del automatismo.

kNota2: enlégica2 PULSADORES, el Start ejecutala apertura )

(TIMER Puede ser habilitado a través de la pantalla o del programador JOLLY 3. En ambos casos es un contac’a
N.O. que hace abrir la puerta y la mantiene abierta hasta que se desactive. Alaliberacién del contacto,

la cancela espera por tiempo de pausareguladoy cerrara. El comando TIMER se activa en las entradas
FOTO2y PEATONAL.

; Nota1: sise activa en la entrada peatonal, la misma funcién peatonal sera deshabilitada sobre el mando
NotaZ en caso de intervencion de alguna seguridad durante el timer (Stop, Amperimétrica, Banda de seguridad)
para restaurar el movimento sera necesario una sefial de Start por el usuario.

Nota3: en caso de falta de alimentacion con TIMER activo, la cancela restablecera el uso. En caso contrario, siala
vuelta de la alimentacion el TIMER esta desactivado, sera necesario una orden de start para obtener el cierre (si
| lapuerta ya se encontraba abierta)




ENCODER O GESTION AMPEROMETRICA

APARATO AMPEROMETRICO PARAMOTORES ELECTRO-MECANICOS

Esta central esta equipada con un sistema de mercacion de obstaculo funcionante solo para los motores
electromecanicos que permite tener la inversion sobre el obstaculo y la marcacion automatica de los
golpes. La sensibilidad es ajustable en el menu especial de OFF a 99%. Mas alto es el porcentaje mas
dificil sera notar el obstaculo. Con dispositivo hidraulico este parametro resultara siempre inhabilitado.

ENCODER (Conector CN5)

El Encoder a diferencia del sensor amperométrico, puede ser usado sea en motor electromecanicos como
en hidraulicos. ElEncoder permite tenerla marcacion de la posicion de la cancelay lainversién en caso de
obstaculo. Para utilizar el Encoder es necesario activar el Encoder en el Menu 32-ENCODER. La
sensibilidad antes el obstaculo es ajustable entre 0 - 99%. Mas alto es el porcentaje mas dificil sera
detectar el Obstaculo.

NOTA: si activo el Encoder es posible visualizar en la minuta especial los impulsos totales memorizados y
los impulsos parciales ejecutados por el motor.

POTENCIOMETRO “POSITION GATE”

Si esta presente el POSITION GATE en los motores hidraulicos se puede hacer la inversion en obstaculo
ajustando los menu 33-SENSIBILIDAD APERTURA MOTOR1, 34-SENSIBILIDAD CIERRE MOTOR 1,
37-SENSIBILIDAD DECELERACION.

ATENCION: |a primera maniobra, después de fallida alimentacion, ocurrira para efectuar la busqueda de
los golpes mecanicos de final de carrera.

GESTION POTENCIOMETRO (Position Gate)

(Disponible a partir de la revision 013 sélo en los motores preparados)

El position gate asegura la posicion correcta de la puerta y la inversion en obstaculo, ayudando el
instalador en el pasar la certificacion de la automatizacidén. Para conectar el potenciometro se debe utilizar
la tarjeta LE (Co0d.23001256) y ajustarla con los Dip Switch 1 y 2 ambos en OFF. Si esta presente el
potencidmetro se puede acceder al menu escondido de DEBUG para comprobar el valor maximo
aceptable como umbral en velocidad normal y de desaceleracion. Para acceder a este menu hay que
pulsar, en el menu que muestra la version del firmware, UP y OK juntos hasta que aparecen los menus VP1

velocidad potencidmetro 1. Para ver la

velocidad de potencidmetro en su mend, _

pulse OK. Para salir del mentu DEBUG ir en IS

FINE y pulse OK. Si la lectura del |[T— i D !
potenciometro se invierte respecto al o D
manejo del motor, el display indicaras 5%: oSt ——a = lo
"Direccion potencidmetro" y sera necesario 2o oltfl ELE:x'H o
mver:[t_lr IeI cable marron COFT el cag:e verde y 155w ¢ potenciémetro i E
repetir la programacién. Para obtener una TARJETA LE  (Position Gate) :
rapida inversion en obstaculo se deben }— P11 (Marrdn)
bajar los parametros de sensibilidad y cupla. D (Blanco) ey m

GESTION SONDA DE TEMPERATURA

El sensor de temperatura se utiliza para detectar la temperatura del aceite del motor y en el caso que la
temperatura cae por debajo de los umbrales establecidos, activaria el calentamiento del aceite que vuelve
a los valores definidos en el nivel de

temperatura planteado. Para conectar la L - —

sonda es necesario el uso de la tarjeta LE B~ eIk

(Cod.23001256) planteada con los Dip T D 0
Switch 1 y 2, ambos en OFF. Si esta E . D
presente el sensor de temperatura se SN DSt & Sensor de —_— T
pueden ajustar los umbrales de o offfl temperat[wade L)
temperatura alta y baja a través de los 285,82 % atomnillar en lugar de a0 IE
menus 110 y 111 y aCt|Var el " Termometl‘o" TARJETA LE tapa aceite motor :

enelmenu 109. P11 (Negro) s
t D1 (Blanco) —[Ej@ e



LAMPARA - COSTA DE SEGURIDAD - FOTOCELULA 10K - BUZZER

( LAMPARA 24V — 3W MAX @ y @ Ejemplo de conexion de una Lampara

Lampara 24V= (Accessorios) 3W max. (Lamparade controle) ) de una Costa de Sequridad
La lampara intermitente puede ser conectada entre los contactos
24V = (accesorios) y FL (-) de CN 1. La luz intermitente advierte que la puerta
automatica esta en movimento ejecutando un parpadeo por segundo en aperturay
dos parpadeos por segundo en cierre. Permanece encendida fija en pausa. Porla
lampara es posible también sefializar alarmas conectadas a dispositivos de
STOP, FOTOCELULA 1, FOTOCELULA 2 y COSTA DE SEGURIDAD. Por la
pantalla o programador JoIIy 3 es posible activar la funcién pre-relampagueo y/o
modificar la funcion de la lampara seleccionando el relampagueo fijo o piloto. EI |
pre-relampagueo es temporizable de 0 a5 s. o bien es posible sélo te-
Lerlo antes del cierre. El pre-parpadeo se puede programarde 0 a 5 se-
g

undos de lo contrario es posible ajustarlo antes de cerrar solamente.

COSTADE SEGURIDAD [9] y [11]

Es posible conectar la Costa de Seguridad, COSTA, entre los contactos 9 y 11 de CN1. Sipulseada, abre el
contacto provocando una inversion parcial del movimiento, en apertura como en cierre. La entrada Costa es
reglable sélo en cierre, sélo en apertura o en ambas las direcciones.

Nota1: desde la pantalla o el programador JOLLY 3 es posible activar la costa resistiva 8K2; en ese caso, el valor
resistivo se controla desde el cuadro de manera que un eventual cortocircuiro involontario del dispositivo pueda
ser detectado. En caso de desequilibrio del dispositivo la pantalla o el programador JOLLY 3 mostrara una alarma

especifica. -
Nota2: es posible también efectuar el Auto-test con una costa radio alimentada Ejemplo de conexién de
@er elmenuAUTO-TEST) dos Photocélulas 10K

FOTOCELULA 10K 0 DOBLE FOTOCELULA10K| 9] y [11]
En los terminales 9 y 11 de CN1 también es posible conectar una o dos
Fotocélulas 10K. En ese caso, es necesario reglar el ment 100-COSTA como & AE=
FOTOCELULA 10K (o DOBLE FOTOCELULA 10K) y ella funcionara de| ppotocélulatok ° g =l
acuerdo con la configuracién del menu 97-FOTO1 GRS &
Nota 1: Eluso de la Fotocélula 10K permitara una proteccion adicional en caso {m g
de corto-circuito en los cables AZUL
P — MARRON
Configuracién MENU SEA  SET! veny SFA e MENU SR SET 9(-,) Q o -
Fotocélula 10K [io-eooe+ oFF [—9—| pHOTO 10K 4 B E B
OK up OF Photocélula10K 12l
GRIS 8
Configuracioén _ %: BLANCO g
Fotocélula 10K MENU SET R MENU SEA sET AZUL
Doble 100-EDGE 1 | K OFF P ==1PHOTO1 10K DOUBLE —g NARRON

<NOTA IMPORTANTE: ES POSIBLE CONECTAR UN BUZZER EN CAMBIO DE LA LAMPARA

RECUERDE DE REGLAR EL MENU-86 EN «BUZZER» Ejemplo de conexién de una
Photocélula 10K y de un Buzzer

24V BUZZER [12] y [13]

Buzzer (24V == ) AlarmaAudible

Utilice un buzzer auto-oscilante 24VV== de 100 dB.

El Buzzer se encendera después de dos activaciones consecutivas de la
proteccién contra atrapamiento. Para resetear la alarma es necesario
presionar el boton de STOP. Photocélula10K
En cada casos, después de 5 minutos el Buzzer se detendra a sonary la
automatizacion permanece parada esperando nuevos 6rdenes

(S010S322Y) AFZ

A (Si el Buzzer no funciona, verificar que el ment 86-LAMPARA sea reglado como "Buzzer”)




LUZ DE CORTESIA, MOTOR,
CONDENSADOR Y ALIMENTACION

LUZ DE =

Sy —

CORTESIA = =
Temporizable Yoo

de 0 a 4 min
(230V~ 50W Max -
115V~ 50W Max), ° o
durante el ciclo siempre = F £ §
quedara encendida .5 i 2 3
19
Condensador —70
20
\

Motor

Conexiones Motor

MOP/MCL= Apertura/Cierre Motor

MN = NEUTRO MOTOR (Cable blue o blanco)

Motor a conectar en caso de hoja individual.

ENTRADAALIMENTACION W
NOTA: Por el enlace de la alimentacion seguir las normas vigentes.

CONEXION MODULO TRIFASICO

Conector alimentacion tarjeta electrénica Conector conexion motor Tarjeta Electrénica (230V)
(230V) 23001158 _ N] [14]15[16[17]18]19[2q 23001158 (GATE 1 DG R2BF)
(GATE 1 DG R2BF)
17
18 Motor trifasico (380V~)
CN1 UV W
006 6 6 0| XXoXE)
N N F COM.OP. CL CN2 4+ |
Tierra
K1 @ p—
(©]
SEA FST
Alimentacion
trifasica = @R (2T1) '
380V~ " @ S (4T2)T K2 MODULO
- O T (6T3) TRIFASICO
®)
K1-K2 =Contactores 230V~ 16A Nota importante:
T1 = Interruptor térmico (suela de intervencion 3,7A) seleccionar en las
CN1  =Conector alimentacion tarjeta electronica (220V) impostaciones del menu
CN2  =Conectoralimentacion motor trifasico (380V) 3-Motor la configuracion

FST1 =Fastondeconexiondetierra “Trifase - Bolardos”



FUNCION MASTER-SLAVE

La funcion MASTER-SLAVE puede ser utilisada en caso de hojas corredizas opuestas o barreras
opuestas. En esta configuracion, todos los dispositivos (fotocélulas, pulsadores a llave, banda de
seguridad, etc) se deben conectar en la unidad Master, que también controlara el movimiento del motor
vinculado a la unidad SLAVE. Para configurar una instalacién con dos motores en MASTER-SLAVE seguir
los siguientes pasos:

1) Configurar los dos motores como si fueran dos instalaciones independientes, cerciordndose correcto
funcionamiento de los motores individuales y la correcta lectura de los fines de carrera si estan presentes
2) Una vez ciertos del correcto funcionamiento conectar la unidad MASTER a la unidad SLAVE por el
conector (Codigo SEA23001220).

3) Configurar la tarjeta que tendra que administrar los mandos (fotocélulas, banda de seguridad etc.) y el
motor1 como MASTER y la otra unidad que pondra en movimiento el motor2 como SLAVE

4)Apagary encender ambas las tarjetas simultaneamente

Nota1: La funcion MASTER-SLAVE se puede programar desdé el menu 105 en la tarjeta electrénica
Nota2: Todas estas operaciones son también manejables por el programador JOLLY 3.

Nota3: Sobre la unidad SLAVE se pueden programar soélo las funciones: par, velocidad, tipo de motor,
velocidad de ralentizacién, aceleracion, desaceleracion, recuperacion posicion, AUX y inversion motor;
Todos los demas parametros seran programables solo desde la unidad MASTER

SLAVE mgmmcﬂmmmmmm:::;j ar | A'||'E[\:jC|d()Nd l )
Tl ] | [rcetartos et oo cate
T,

M
[T P50 750
———— ere—¢g- ’gl 2—2-
L] ] L1 [
Se aconseja usar un m [:]
cable para . .
transmisiones RS482 + +
a dos pares retocidos, Insertar Insertar
escudado y de | sobre CN4 sobre CN4
$eccion no superior a de la tarjeta de tarjeta
los 0.5 mm Master Slave

CONEXION SEM2

24V~ |-= (acl/dc):

| __ N
or ® ® ® é O i
230V~ 5 T T T 1T o I
8 L 99 Vv € ¢ | | —
POOQOOOY I
Configuracion SEM 2 como LUZ '
DE CORTESIA: ol lrisl L rial i Conectar al
1) Conecte latarjeta SEM2 conector EOHC
2)Enla SEM2, seleccione el modo w; o = = (0] O
3 dip-switch 2,3,4 = Off, On, Off = = %%—b@ I
3) Conectarlaluz de cortesiaen 4l o O O E
el Relé2 de latarjeta SEM2
4)Ajuste el temporizador en el menu 88 =
de latarjeta electronica () ) ] R S S S U




CONEXION ESPIRA DE SEGURIDAD

EL DISENO MUESTRA UN
EJEMPLO DE CONEXION DE

ESPIRA MAGNETICA

Espira salida de seguridad
(loop 1)

Esquema de conexion del
detector de espiracon 1 lector

7 = Contacto fotocélula1 (N.C.)
6 = Comun

Espira anti-cierre (loop 2)
Esquema de conexiéon del
detector de espira con 2 lectores
8 = Contacto fotocélula 2 (N.C.)
6 = Comun

Nota: No olvide de reglar el
menu 98-FOTOCELULA2 -
LOOP2 en «Espira anti-cierre»

Spira salida libre (loop 3)
Esquema de conexién de un
lector de detector de espira

3 = Contacto de Start (N.O.)
6 = Comun

C1 = CONTACTO ABIERTO
C2 = CONTACTO CERRADO
12 =24V —
C =0 V—
Marrs
=12 = |, __Salida de Seguridad
Verde o loop 1 —
Rosa Loopl Lo
5 7 g CET
o D' Anti-cierre
= Ioopzﬁ
Gris o —0%P2e0
' S 5 8 % Bon
| || salidalibre
C:? — loop 3 —
: Loop3,
L Amarillo 3 il = —
= "1

CONEXIONES MAGLOCK 12V

Relay AUX
Type CN1 (24Vdc) = SIIYe) Maglock
23105343 - ® O O |@com } }
COM ONe
CN1
Alimentacion externa 12V / 24V DC= com
NOTA:
Relay © ©
Para ambos Type 23105340
modelos de
Relay

Reglar el menu
94 -24V AUX en
“gestion freno
negativo”

Alimentacion COM
externa { COM
12V / 24V DC =\ 12V DC=

MagLock




INDICACIONES ALARMA

Indicacion Tipo de alarma |Solucién
Averia corriente | Averiguar que no hayan cortocircuitos en el motor o en la
AVERIAMOTOR motores instrumentacion
Averia Averiguar que no hayan cortocircuitos en los cables o en
AVERIAZ4 alimentacion 24V ||a instrumentacion o que no haya sobrecarga de corriente
AVERIA24VAUX Averiguar que no hayan cortocircuitos en los cableados o en la
) . instrumentacion o que no haya una sobrecarga de corriente.
SOBRECARGAEN | Averia tension || 3 salida 24Vaux es una salida que se puede ser configurada
LA SALIDA 10 salida AUX con una carga de max 500 mA,; si usted no necesita un 24V
CONECTAR ACCE- ajustable, utilizar la salida 24V en el conector 12(+) y utilizar
SORIOS SALIDA 12 el negativo en la salida 11 (COM) y NO en la salida 13
Averia alimenta- . , , .
AVERIA RED ci6n de red Averiguar la presencia de la red o bien el fusible F2
Averia autotest | Averiguar el funcionamiento de las fotocélulas y/o las
AVERIAAUTOTEST fotocélulas conexiones de la central
: - -~ Averiguar el funcionamiento de ambos los fines de carrera y/o
é\/ﬁ;épf AN DE ﬁ‘r\{ %réacgrr;;tglrzclon la correspondencia entre direccion de movimiento del motor y
fin de carrera empenado
'IAI\\\I/'II'EERRLK\/III_TUEZNTE Averia bombilla | Averiguar las conexiones e/o las condiciones de la lampara
AVERIA Averia La senalizacién sélo aparece si el potencidometro esta en ON 'y
POTENCIOMETRO |potencibmetro la tarjeta del potencidmetro (LE) esta rota o no esta conectada
AVERIA Error en la direc- i . &
DIRECCION cion dal potencio- zg\gzﬁligﬁlé:?ek)a marrdn con el cable verde en el potenciometro
POTENCIOMETRO | metro o del motor
, La sefalizacion sélo aparece si el termémetro esta en ON
AVERIA Averia y la tarjeta potenciometro (LE) esta rota, no conectada o
TERMOMETRO termometro configurada incorrectamente
AVERIA COSTA  Averiacostade |Averiguar el cable metalico de la Costa y los de conexion; en la
seguridad pantalla de la tarjeta, comprobar que el contacto sea cerrado
Averia Averiguar las conexiones del circuito Master/Slave y asegu-
AVERIA SLAVE ., rarse que la funcién Slave sea configurada en el circuito Slave
funcién Slave (menu-105)
] Compruebe las conexiones de la fotocélula o la presencia de
AVERIA Averia de la cualquier corto-circuitos. Compruebe que la fotocélula sea
FOTO1 10K fotocélula 10K  |alimentada correctamente. Asegurarse que esta concetada
una fotocélula con proteccion 10K

Nota1: si en la diagnostica se visualiza "Ciclos maximos alcanzados", efectuar la manutencion y/o borrar
el numero de ciclos ejecutados.
Nota2: Para salir desde las sefiales de error comprimir OK. Si el error persiste efectuar todos controles
previstos para el error especifico y/o desconectar el aparato que génera el error para averiguar si el error

desaparece.

La secuencia de relampagueos es sifializada sobre la luz intermitente durante cada apertura y cierre del
automacion. La luz intermitente efectuara un relampagueo por segundo en apertura y dos relampagueos
en cierre, mientras que permanecera encendido fijo en pausa. Es posible también visualizar las alarmas
en la bombilla o en la lampara espia sencillamente observando el numero de parpadeos emetidos y
averiguando la correspondencia en el tablero de abajo:

Numero relampagueos Tipo de alarma Numero relampagueos Tipo de alarma
9 Defecto motor 5 Stop
2 Fotocélula en cierre 7 Ciclos maximos alcanzados
3 Fotocélula en apertura 6 Collisién en cierre
6 Colisién apertura 4 répidos Error final de carrera
4 Costa de seguridad




RESOLUCION DE PROBLEMAS

Advertencias

Asegurarse que todas las Seguridades sean en ON

Problema Encontrado

Causa Posible

Solucion

El operador no responde a ningtin
comando de START

a) Verificar la conexion de los contactos N.C.
b) Fusibles quemados

a) Controlar las conexiones o los puentes sobre las conexiones de la
costa de seguridad o del STOP y de las fotocélulas si conectados
b) Sustituir el fusible quemado

El operador no funcionay la pantalla
de diagnéstico esta apagada

a) La tarjeta de control no recibe alimentacion
b) Fusible abierto
c) Defecto en la tarjeta de control

a) Verificar la alimentacion de CA
b) Inspeccionar los fusibles
c) Cambiar la tarjeta defectuosa

El operador no responde a un control
o comando con dispositivo cableado
(ejemplo: Abrir, Cerrar, etc)

a) Verificar la entrada de comando de aperturay cierre
b) El boton de parada esta activado

¢) El boton de reposicion esta trabado

d) Dispositivo de proteccion activado

a) Inspeccionar todas las entradas de aperturay cierre para verificar que
no hubiera una retenida o trabada

b) Verificar que el botdn de parada no esté retenido ni trabado

c) Revisar el boton de reposicion

d) Inspeccionar todas las entradas de dispositivos de proteccion contra
atrapamiento para detectar que no haya un sensor con problemas

El operador no responde a un control
remoto

a) El botdn de parada estd activado
b) El boton de reposicion esta trabado
c) Mala recepcion de radiofrecuencia

a) Verificar que el boton de parada no esté retenido ni trabado

b) Revisar el boton de reposicion

c) Verificar si un controle similar cableado funciona correctamente.
Inspeccionar la conexion de la antena

El motor se mueve en unaséla
direccion

a) Compruebe la resistencia entre la fase del motory el
neutral, si la resistencia es MOhm

b) Tratar de invertir la fase del motor y ver si el motor
cambia o no la direccion

a) Remplazar el cable
b) Si el motor esta bloqueado, remplazar el cable; si el motor marcha en
una sola direccidn entonces el relé de direccion del motor esta dafiado.

La cancela no se mueve
mientras el motor funciona

a) El motor esta en posicion de desbloqueo
b) Hay un obstaculo

a) Bloquear el motor
b) Retirar el obstaculo

La cancelano alcanzala
posicion completa de aperturay/o
cierre

a) Errénea regulacion del final de carrera

b) Error de programacion

¢) La cancela esta bloqueada por un obstaculo
d) Par demasiado bajo

e) Lacancela es muy pesada para ejecutar la
desaceleracion automdtica

a) Regular final de carrera

b) Repetir programacion

c) Retirar obstaculo

d) Aumentar el parametro par

e) Reglar la desaceleracion en OFF

La cancela se abre pero no
cierra

a) Los contactos de las fotocelulas estan conectados y
abiertos

b) El contacto stop esta conectado y abierto

¢) El contacto costa esta abierto

d) Alarma amperometrica

a) b) c) Revisar los puentes o los aparatos conectados y las
sefializaciones indicadas con la luz intermitente

d) Averiguar si interviene la alarma amperimétrica y eventualmente
aumentar el parametro par

La cancela no se cierra
automadticamente

a) El tiempo de pausa es demasiado elevado
b) El cuadro esta en l6gica semiautomatica

a) Ajustar el tiempo de pausa
b) Ajustar el parametro de pausa con un valor diferente que OFF

La cancela se mueve pero no es
posible calibrar los limites

a) El porton no llega a la posicion de un limite
b) El portén es dificil para movil

a) Activar el desenganche, mover el porton manualmente y verificar que
se mueva libremente entre los limites. Reparar el porton si fuera
necesario

b) El porton deberia moverse libremente entre los limites de aperturay
cierre. Reparar el porton si fuera necesario

La cancela no se abre o cierra
totalmente al calibrar los limites

a) El porton no llega a la posicion de un limite
b) El portén es dificil para movil

a) Activar el desenganche, mover el portéon manualmente y verificar que
se mueva libremente entre los limites. Reparar el porton si fuera
necesario

b) El porton debe moverse facilmente en toda su trayectoria, de limite a
limite. Reparar el porton si fuera necesario

... @ continuacion



Advertencias

Asegurarse que todas las Seguridades sean en ON

Problema Encontrado

Causa Posible

Solucion

La puerta no respecta los puntos de
inicio desaceleracion

a) El Encoder no funciona correctamente si esta activado
b) El embrague mecanico es lento

¢) El espacio de desaceleracion es demasiado amplio

d) El potenciémetro no funciona correctamente si esta
activado

e) Los parametros de la posicion de recuperacion son
demasiado altos o demasiado bajos

a) Compruebe, en el menu de los parametros del Encoder, que el
parametro "Encode Par" tiene un valor desdé bajo +/- 10 (puerta
completamente cerrada) hasta "Encoder tot" (puerta completamente
abierta). Si el movimiento "IPAR" no es en el rango de (+/- 10- Encoder
tot) probablemente el codificador es defectuoso.

b) embrague mecanico Tight
) Reducir frenar el espacio
d) Compruebe el menu de parametros del potenciémetro "Ipar" debera
serde "l. CH." (puerta completamente cerrada) para".AP." (GATE
completamente abierta). Si el movimiento de Ipar no es lineal en el
rango (I.AP. - I.CH.) probablemente el potenciometro es defectuoso
e) Rebajar o aumentar los parametros de la posicion de recuperacion

La puerta se abre de repente sin
haber recibido un orden de START

a) Frecuencia o otra molestia en la linea principal
b) corto circuito en el contacto de START

a) El cablaje AC debe estar separado de los hilos DCy pasar a través de
conductos separados. Si es un ruido de frecuencia se puede cambiar la
frecuencia a otra Mhz, como por ejemplo 868 o FM.

b) Comprobar todos los contactos de START

La puerta no se cierra durante la
pausa con ldgica automatizada,
también si se ha puesto como START
una espira o una fotocélula

a) El START EN PAUSA no esta en ON
b) La entrada Fotocélula/Espira no ha sido reglada como
"Retraso Tiempo de Pausa"

a) Poner en ON el menu START EN PAUSA
b) Reglar el "Retraso Tiempo de Pausa" en el menu Fotocélula/Espira

La puerta no tiene bastante fuerza
para cerrar o alcanzar el fin de carrera

a) La desaceleracion no es posible porqué la cancela es
muy pesada o a causa de lainclinacion o porqué la
intsalacion es muy vieja

a) Poner la desaceleracion en OFF

La carrera esta obstruida y no permite
ala cancela de pararse o invertir

a) Forzar el reglaje necesario

a) Consulte la seccion Ajuste para llevar a cabo las pruebas de
obstruccion y el reglaje apropiado de la fuerza necesaria (sensibilidad -
torque)

La fotocélula no para o invierte la
carrera de la cancela

a) El cablaje de la fotocélula no es correcto
b) La fotocélula es defectuosa
c) Las fotocélulas han sido instaladas muy lejano

a) Comprobar el cableaje de la fotocélula. Comprobar que, obstruendo
la fotocélula, la cancela se para durante el movimiento y cambia de
direccion.

b) Remplazar la fotocélula defectuosa. Comprobar que, obstruendo la
fotocélula, la cancela se para durante el movimiento y cambia de
direccion.

c) Poner las fotocélulas mas cercanas o utilizar costas con sensores

La costa no para o invierte la carrera
de lacancela

a) El cablaje de la Costa no es correcto
b) La Costa es defectuosa

a) Comprobar el cableaje de la costa. Comprobar que, activando la costa,
la cancela se para durante el movimiento y cambia de direccion.

b) Remplazar la costa defectuosa. Comprobar que, activando la costa, la
cancela se para durante el movimiento y cambia de direccion.

La alarma suena para 5 minutos o la
alarma suena con un comando.

a) Se ha pasado un doble atrapamiento (dos
obstrucciones dentro de una Unica activacion)

a) Verificar las causas de la deteccion del atrapamiento (obstruccion) y
corregirla. Pulse el boton de RESET para apagar la alarma y restablecer el
operador

La espira anti-cierre no tiene la
cancela en el fin de carrera de
abertura

a) El detector de la espira anti-cierre esta reglado
incorrectamente

b) El detector de la espira anti-cierre es defectuoso
¢) Los ajustes son incorrectos

a) Comprobar la configuracion de la espira anti-cierre y ajustarla seguiin
necesitad

b) Remplazar la espira anti-cierre defectuosa

c) Comprobar que el menu FOTO2 sea reglado en "Espira anti-cierre"




Pagina para instalador y usuario final

MANTENIMIENTO

Peribdicamente, en funcidén del numero de maniobras y del tipo de cancela, es oportuno proveer, dado el
caso que la cancela haya modificado los roces y no funcione, a la reprogramacion de los tiempos de
aprendizaje sobre la tarjeta electrénica.

Periodicamente limpiar las 6pticas de las fotocélulas

RECAMBIOS
Los pedidos de piezas de recambio deben solicitarse al distribuidor autorizado:
SEAS.p.A.-Zonalnd.le, 64020 S.ATTO - Teramo - Italia

SEGURIDAD Y COMPATIBILIDAD AMBIENTAL
Serecomienda no deshacerse en el ambiente de los materiales de embalajes de producto y/o circuitos.

CORRECTAELIMINACION DEL PRODUCTO (desechos eléctricos y electrénicos)
(Aplicables en paisesdela Unién Europeay enaquellos con sistema de recoleccion
— diferenciada)

La marca reportada en el producto o sobre su documentacién indica que el producto no debe ser recogido
con otros desechos domeésticos al terminar el ciclo de vida. Para evitar eventuales dafios al ambiente o ala
salud causada por la inoportuna recoleccion de desechos, se invita al uso de otros tipos de desechos y a
reciclarlo de maneraresponsable parafavorecerlareutilizacion sostenible de los recursos naturales.

Los usuarios domésticos estan invitados a dirigirse al revendedor dénde fue adquirido el producto o la
oficina local que esté predipuesta para cualquier informacdon referente a la recogida diferenciada y al
reciclaje de este tipo de producto.

ALMACENAMIENTO

TEMPERATURA DE ALMACENAJE
Tmin Tviax Humedad pin Humedad ppax
- ZOOCJ + 65°CJ/ 5% no condensada 90% no condensada

La movimentacion del producto debe ser efectuada con medios idoneos.

GARANTIA
Por la garantia se vean las Condiciones de ventaindicadas en el catalogo oficial SEA.

La SEA se reserva el derecho de aportar las modificaciones o variaciones que retenga oportunas a los
propios productos y/o al presente manual sin algun obligo de preaviso.
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ADVERTENCIAS GENERALES PARAINSTALADORES Y USUARIOS

1 Leer las instrucciones de instalacion antes de comenzar la instalacidn. Mantenga las
instrucciones para consultas futura

2. No disperdiciar en el ambiente los materiales de embalaje del producto o del circuito

3. Este producto fue disefiado y construido exclusivamente para el uso especificado en esta
documentacién. Cualquier otro uso no expresamente indicado puede afectar la integridad del
producto y ser una fuente de peligro. El uso inadecuado es también causa de anulacion de la
garantia. SEA S.p.A. se exime de toda responsabilidad causadas por uso inapropiado o diferente
de aquel para el que el sistema automatizado fue producido.

4. Los productos cumplen con la Directiva: Maquinas (2006/42/CE y siguientes modificaciones),
Baja Tension (2006/95/CE, y siguientes modificaciones), Compatibilidad Electromagnética
(2004/108/CE modificada). La instalacién debe ser llevada a cabo de conformidad a las normas
EN 12453y EN 12445.

5. Noinstalar el dispositivo en una atmésfera explosiva.

6. SEA S.p.A. no es responsable del incumplimiento de la mano de obra en la construccion de la
cacela a automatizary tampoco de las deformaciones que puedan producirse durante el uso.

7. Antes de realizar cualquier operacidn apagar la fuente de alimentacion y desconectar las
baterias. Comprobar que el sistema de puesta a tierra sea disefiado de una manera profesional y
conectar las partes metalicas del cierre.

8. Para cada instalacion se recomienda utilizar como minimo una luz parpadeante y una sefal de
alarma conectada a la estructura del marco.

9. SEA S.p.A. no acepta responsabilidad por la seguridad y el buen funcionamiento de la
automatizacion en caso de utilizacion de componentes no producidos por SEA.

10. Para el mantenimiento utilizar unicamente piezas originales SEAS.p.A..

11. No modificar los componentes del sistema automatizado.

12. El instalador debe proporcionar toda la informacién relativa al funcionamiento manual del
sistema en caso de emergenciay darle al usuario el folleto de adjunto al producto.

13. No permita que nifios 0 adultos permanecen cerca del producto durante la la operacién. La
aplicacién no puede ser utilizada por nifos, personas con movilidad reducida de tipo fisico,
mental, sensorial o igual por personas sin experiencia o formacién necesaria. Tener los
radiomandos fuera del alcance de nifios asi como cualquier otro generador de impulsos radio para
evitar que el automacion pueda ser accionada accidentalmente.

14. Eltransito a través de las hojas sélo se permite cuando la puerta esta completamente abierta.
15. Todo el mantenimiento, reparacion o controles deberan ser realizados por personal
cualificado. Evitar cualquier intente a reparar o ajustar. En caso de necesitad comunicarse con un
personal SEA calificado. So6lo se puede realizar la operacién manual.

16. La longitud maxima de los cables de alimentacidon entre motor y central no debe ser superior a
10 metros. Utilizar cables con 2,5 mm?®. Utilizar cables con doble aislamiento (cables con vaina)
hasta muy cerca de los bornes, especialmente por el cable de alimentacion (230V). Ademas es
necesario mantener adecuadamente distanciados (por lo menos 2,5 mm en aire) los conductores
de baja tension (230V) y los conductores de baja tension de seguridad (SELV) o utilizar una vaina
adecuada que proporcione aislamiento adicional con un espesor minimo de 1 mm.
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TERMS OF SALES

EFFICACY OF THE FOLLOWING TERMS OF SALE: the following general terms of sale shall be applied to all orders sentto SEAS.p.A.
All sales made by SEAto all costumers are made under the prescription of this terms of sales which are integral part of sale contract and
cancel and substitute all apposed clauses or specific negotiations present in order documentreceived from the buyer.

GENERAL NOTICE The systems must be assembled exclusively with SEA components, unless specific agreements apply. Non-
compliance with the applicable safety standards (European Standards EM12453 — EM 12445) and with good installation practice
releases SEA from any responsibilities. SEA shall not be held responsible for any failure to execute a correct and safe installation under
the above mentioned standards.

1) PROPOSED ORDER The proposed order shall be accepted only prior SEA approval of it. By signing the proposed order, the Buyer
shall be bound to enter a purchase agreement, according to the specifications stated in the proposed order.

On the other hand, failure to notify the Buyer of said approval must not be construed as automatic acceptance on the part of SEA.

2) PERIOD OF THE OFFER The offer proposed by SEA or by its branch sales department shall be valid for 30 solar days, unless
otherwise notified.

3) PRICING The prices in the proposed order are quoted from the Price List which is valid on the date the order was issued. The discounts
granted by the branch sales department of SEA shall apply only prior to acceptance on the part of SEA. The prices are for merchandise
delivered ex-works from the SEA establishment in Teramo, notincluding VAT and special packaging. SEAreserves the right to change at
any time this price list, providing timely notice to the sales network. The special sales conditions with extra discount on quantity basis (Qx,
Qx1, Qx2, Qx3 formula) is reserved to official distributors under SEA management written agreement.

4) PAYMENTS The accepted forms of payment are each time notified or approved by SEA. The interest rate on delay in payment shall be
1.5% every month but anyway shall not be higher than the max. interest rate legally permitted.

5) DELIVERY Delivery shall take place, approximately and not peremptorily, within 30 working days from the date of receipt of the order,
unless otherwise notified. Transport of the goods sold shall be at Buyer’s cost and risk. SEA shall not bear the costs of delivery giving the
goods to the carrier, as chosen either by SEA or by the Buyer. Any loss and/or damage of the goods during transport, are at Buyer’s cost.
6) COMPLAINTS Any complaints and/or claims shall be sent to SEA within 8 solar days from receipt of the goods, proved by adequate
supporting documents as to their truthfulness.

7) SUPPLY The concerning order will be accepted by SEAwithout any engagement and subordinately to the possibility to getit's supplies
of raw material which is necessary for the production; Eventual completely or partially unsuccessful executions cannot be reason for
complains or reservations for damage. SEA supply is strictly limited to the goods of its manufacturing, not including assembly, installation
and testing. SEA, therefore, disclaims any responsibility for damage deriving, also to third parties, from non-compliance of safety
standards and good practice during installation and use of the purchased products.

8) WARRANTY The standard warranty period is 12 months. This warranty time can be extended by means of expedition of the warranty
coupon as follows:

SILVER: The mechanical components of the operators belonging to this line are guaranteed for 24 months from the date of
manufacturing written on the operator.

GOLD: The mechanical components of the operators belonging to this line are guaranteed for 36 months from the date of manufacturing
written on the operator.

PLATINUM: The mechanical components of the operators belonging to this line are guaranteed for 36 months from the date of
manufacturing written on the operator. The base warranty (36 months) will be extended for further 24 months (up to a total of 60 months)
when it is acquired the certificate of warranty which will be filled in and sent to SEA S.p.A. The electronic devices and the systems of
command are guaranteed for 24 months from the date of manufacturing. In case of defective product, SEA undertakes to replace free of
charge or to repair the goods provided that they are returned to SEA repair centre. The definition of warranty status is by unquestionable
assessment of SEA. The replaced parts shall remain propriety of SEA. Binding upon the parties, the material held in warranty by the
Buyer, must be sent back to SEA repair centre with fees prepaid, and shall be dispatched by SEA with carriage forward. The warranty
shall not cover any required labour activities.

The recognized defects, whatever their nature, shall not produce any responsibility and/or damage claim on the part of the Buyer against
SEA. The guarantee is in no case recognized if changes are made to the goods, orin the case of improper use, or in the case of tampering
or improper assembly, or if the label affixed by the manufacturer has been removed including the SEA registered trademark No. 804888.
Furthermore, the warranty shall not apply if SEA products are partly or completely coupled with non-original mechanical and/or electronic
components, and in particular, without a specific relevant authorization, and if the Buyer is not making regular payments. The warranty
shall not cover damage caused by transport, expendable material, faults due to non-conformity with performance specifications of the
products shown in the price list. No indemnification is granted during repairing and/or replacing of the goods in warranty. SEA disclaims
any responsibility for damage to objects and persons deriving from non-compliance with safety standards, installation instructions or use
of sold goods. The repair of products under warranty and out of warranty is subject to compliance with the procedures notified by SEA.

9) RESERVED DOMAIN A clause of reserved domain applies to the sold goods; SEA shall decide autonomously whether to make use of
itor not, whereby the Buyer purchases propriety of the goods only after full payment of the latter.

10) COMPETENT COURT OF LAW In case of disputes arising from the application of the agreement, the competent court of law is the
tribunal of Teramo. SEA reserves the faculty to make technical changes to improve its own products, which are not in this price list at any
moment and without notice. SEA declines any responsibility due to possible mistakes contained inside the present price list caused by
printing and/or copying. The present price list cancels and substitutes the previous ones. The Buyer, according to the law No. 196/2003
(privacy code) consents to put his personal data, deriving from the present contract, in SEA archives and electronic files, and he also
gives his consent to their treatment for commercial and administrative purposes.

Industrial ownership rights: once the Buyer has recognized that SEA has the exclusive legal ownership of the registered SEA brand
num.804888 affixed on product labels and / or on manuals and / or on any other documentation, he will commit himself to use itin a way
which does not reduce the value of these rights, he won'’t also remove, replace or modify brands or any other particularity from the
products. Any kind of replication or use of SEA brand is forbidden as well as of any particularity on the products, unless preventive and
expressed authorization by SEA.

In accomplishment with art. 1341 of the Italian Civil Law it will be approved expressively clauses under numbers:

4) PAYMENTS - 8) GUARANTEE -10) COMPETENT COURT OF LOW
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Dichiarazione di conformita
Declaration of Conformity

La SEA S.p.A. dichiara che, con l'installazione degli adeguati dispositivi di sicurezza e di filtraggio
disturbi, il prodotto:
SEAS.p.A. declares that by installing the appropriate safety equipment and noise filtering the product:

Descrizione / Description Modello/ Model Marca/ Trademark
GATE 1 DG R2BF (e tuttiisuoiderivati) 23001158 SEA
GATE 1 DG R2BF (and all its by-products) 23001158 SEA

e costruito per essere incorporato in una macchina o per essere assemblato con altri macchinari per
costruire una macchina ai sensi della Direttiva 2006/42/CE:

is built to be integrated into a machine or to be assembled with other machinery to create a machine
underthe provisions of Directive 2006/42/CE:

e conforme ai requisiti essenziali di sicurezza relativi al prodotto entro il campo di applicabilita delle
Direttive Comunitarie 2006/95/CE e 2004/108/CE.

It is conforming to the essential safety requirements related to the product within the field of
applicability of the Community Directives 2006/95/CE and 2004/108/CE.

COSTRUTTORE o RAPPRESENTANTE AUTORIZZATO:
MANUFACTURER orAUTHORISED REPRESENTATIVE:

SEAS.p.A.

DIREZIONE E STABILIMENTO:
Zonaindustriale 64020 S.ATTO Teramo - (ITALY)
Tel. +39 0861 588341 r.a. Fax +39 0861 588344
Http://www.seateam.com

| test sul prodotto sono stati effettuati in configurazione standard e in riferimento alle norme specifiche
per la sua classe d'utilizzo.

The products have been tested in standard configuration and with reference to the special norms
concerning the classe of use.

Luogo, data di emissione L gmmlestators
Place, date of issue e NdaniEiea fey
Teramo, 21/04/2015 [Eipio/ Q) Bavero
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Questo articolo € stato prodotto seguendo rigide procedure di
lavorazione ed e stato testato singolarmente al fine di
garantire i piu alti livelli qualitativi e la vostra soddisfazione. Vi &
ringraziamo per aver scelto SEA.

This item has been produced following strict production
procedures and has been singularly tested for the highest
quality levels and for your complete satisfaction.
Thanks for choosing SEA.

Cet article a été produit suivant des procédures d'usinage
strictes et il a singulierement été testé afin de garantir
les plus hauts niveaux de qualité pour votre satisfaction.
Nous vous remercions d'avoir choisi SEA.

Este articulo ha sido producido siguiendo rigidos
procedimientos de elaboracion y ha sido probando
singolarmente a fin de garantizar los mas altos inveles de
calidad y vuestra satisfaccion.

Le agradecemos por haber escogito SEA.
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SEA S.p.A.
Zona industriale 64020 S.ATTO Teramo - (ITALY)
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www.seateam.com

seacom@seateam.com





